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Bloque IxI1 (4)

LED verde (I)

Alargador de cable (3)

Portapilas o
\_ portabaterfas | (1)

Micréfono (1)
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Cable de conexidn (3)
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Bloque 135° (2)

Bloque 3x5 (1)
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Sensor pulsador (1)
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Cable USB (1)

Multi-F2
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Placa base NODE (1)
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Este triangulo rojo " A" sefala la posicion.
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¢, Como hacer la conexion?

USB/Download
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. Instala y ejecuta la aplicacion “MRTfriends” I"-.-'1F'.T:rieru;'R
en tu ordenador (solo vélida para sistema
operativo Windows).

. Confirma que la placa base esté conectada a tu dispositivo
a través del cable USB.

3. Selecciona el puerto correspondiente.
4. Cambia a la interfaz de cédigo.

5. Ve a “Seleccionar dispositivo”.

Arduino Mrixnode ESP32
ESP32 Dev MicroPyrhon ¥ /&

NMRT GUIDE BOOK SERIES ®
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7. Crea tu programa.
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8. Una vez terminado el programa, descérgalo en la placa haciendo
clic en el botén de descargar.

9. Descagando...

Uploading code...

10. jDescargado con éxito!

Upload succeeded
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