IMYJROBOTTIME!
ERIEANDC

A 111111
A4l 11111

'Y I XXxxY |
20000000

Bloque 5x5 (2)

o000
XXX IXXXXY X
Bloque 11x17 (2) Bloque 1x5 (6)

00000
00000
00000 @& LRIy

\ Bloque N 3x5 (1) Arandela (4) Bloque 1x11 (2)

'YX IXXxx)
XX XXXXxxl
C YRR XX XY |
X XXXy
XX XXXXxxl

I IIIIIrrx)

°®

e

®

®

)

®




YOO 00000000 .

( [ 4 \ ¢
L) ) ( \

Blogue N 3x11 (1)

Soporte de motor (2)

Bloque 5x11(2)

Rueda M (2)

’Q

Motor 2 (2) Sensor R/C (1)

\ \/\]/

Blogue 90° (1)

Blogue 3x5 (2)

Bloque 45° (6)

R

Bloque 3x11 (1)

Sensor de infrarrojos (2)

J

NN\ ¢

<><><><>

OOOOO..

IOIOOO0O0 00000000 C) (e

<><><><><><><><><><>




IMYAROBOT TIME
CRIEADC

”-;'7

Alargador de cable (1)

Cable de conexion (3)

| ——

Portapilas o portabaterias 1 (1) m% u
< e ]

\_ Sensor de ultrasonidos (1) Portapilas o portabaterias 2 (2) Placa baseMRT Card (1) )

N (




<&

¢

000

)0

0

(¥ -
00000000
OO0 000N

00000000000
R,

lyL VPN \¥) COCO(O

0000 000C

0000000

owmmp%%%%a
{G00.0000

BeC00

DQO.C
DOC
DOQO
DQO
DOO

DO C

DOI®

O OO OO =C







0000000000 C) (b

<

O

<

O

<&

O

== ==Y

=

(o

0000000000

O

A AE

S
@
8

<&

()C
OC
()XC
(C
(IC
OC
HOC
DOC
HOC
HOC
DOC
OO

O = == = =y



- 1 (VO 000000000E

MYIROBOTTIME -

FRIEANS) OO O 00O ..‘.

C

O
@)

q
\
S (S

¢Como hacer la conexion?

Haz que
el A se
corresponda
con el A del
conector del
cable del
e ™\ lector de
tarjetas

Lector de tarjetas

\)

LN
Ultrasonidos

ny
Sy
"y

(& J

N
I
(]
M
|

-
.




N/

00000C




