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Motor 2 (2) Portapilas o portabaterfas 2 (1) Placa base (1) )
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Nota: el tridngulo rojo A sefala la posicion.
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¢Como hacer la conexion?
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Conecta el sensor R/C con la placa placa base tal y
como aparece en la imagen.

@ Conecta los dos motores con la placa base como se
muestra arriba.

Conecta el portapilas con la placa base.

Los portapilas suministraran energia cuando se conecten a la placa con el cable de conexién
S negro, independientemente de la posicién de sus interruptores.
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Enciende la placa pulsando POWER, luego pulsa RUN y después,
DEL cinco veces. La X parpadeara en color azul, entonces pulsa
RUN para activar el modo 6.
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Configuracion del mando a distancia:

1. Presiona CH para empezar la configuracion.
C

3. Presiona
Enter para
confirmar la
configuracion.

4. Presiona F4
para enviar la
configuracion
ala placa
base.
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2. Selecciona un nimero del 1 al 8 para guardar el canal
a usar del mando a distancia.

Si la configuraciéon del mando a distancia falla, reinicia la placa base y repite
los pasos del 1 al 4.




