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PASO 1

Bloque N 3×11 (4) Bloque N 3×9 (2)

Bloque N 1×5 (2)

7 Libélula

Bloque de unión B1 (2)

Piezas
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Bloque N 3×5 (2)

Bloque de unión 2 (2)

Bloque N 3×7 (3)

Bloque N 2×5 (2)

Bloque ojo (2)

Cubierta/Wheel 2 (4)Llanta/Hub 2 (4)

Remache S (20)

Remache básico (8)

Ángulo B (4)

Goma de eje roja/ 
Red bush (8) Conector de eje (4)

Eje L (2)

Bloque 1×11 (4) Bloque 1×5 (2)

Bloque 3×5 (1)Bloque curvo (2)

L-shaft
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PASO 1

Motor 1 (1)

Portapilas o 
portabaterías 1 (1)

Portapilas o 
portabaterías 2 (1)
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Conecta el cable de conexión en el lado derecho del Portapilas o 
portabaterías 1 blanco al lado izquierdo del Portapilas o portabaterías 2 
naranja. El motor se conecta al Portapilas o portabaterías 2 naranja.

Portapilas o 
portabaterías 2

Portapilas o 
portabaterías 1

x 2

x 2

OK17

¿Cómo hacer la conexión?


