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¢Como hacer la conexion?

Conecta el cable de conexion en el lado derecho del Portapilas o
portabaterias 1 blanco al lado izquierdo del Portapilas o portabaterias 2
naranja. El motor se conecta al Portapilas o portabaterias 2 naranja.

Portapilas o Portapilas o
portabaterias 1 portabaterias 2
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