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A Nota: el tridngulo rojo
sefiala la posicidn.

A Nota: el tridngulo rojo
sefiala la posicion.
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prctadleel Mueve el vaso con las pinzas,

(D Trata de coger varios vasos de plastico o papel con las pinzas y haz una torre con ellos.
@ Trata de modificar las pinzas para agarrar mejor los vasos y ser mds rapido.
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Poner la goma antes

de conectar esta pieza.
La goma va entre el
adaptador L y el remache
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